Vyukovy software
INTERFEROMETRY

Software umoziuje pocitatovou simulaci a analyzu interferencnich jevii v metodé¢ klasické a
stithové dvousvazkové interferometrie. V programu je mozno provadét zmény vstupnich
parametr (pocate¢nich podminek ulohy), které feSeni ovliviiuji, a graficky sledovat, jak se
meéni vysledné feseni. Software je dostupny ve formatu P-code resp. spustitelné EXE verzi a
lze jej vyuzivat pouze pro vyukové ucely. Pro spravnou funkci je nutno mit nainstalovany
systém Matlab na pocitaci resp. knihovnu Matlab Component Runtime Library.

Tento software umoziuje jednoduchym zptisobem modelovat vzhled interferencniho pole
v riznych metodach klasické a stfihové dvousvazkové interferometrie. Drdhovy rozdil W
mezi interferujicimi vlnami Ize simulovat pomoci prvnich 36 Zernikeovych (pro kruhovou
oblast) resp. Legendrovych (pro ¢tvercovou oblast) polynomu (obr.1). Drahovy rozdil je pro
nazornost vyjadfen v nasobcich vinové délky A. Pro dany drdhovy rozdil je mozné zobrazit
klasicky (obr.2) resp. stiihovy interferogram. Pro zobrazeni je mozno zvolit 6 riznych typu
grafii. Pro jednotlivé modelované ptipady Ize jesté jednoduse ovladat kontrast interferencniho
pole a jeho Sum pomoci posuvnych jezdcu (obr.3).
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Obr.1: Modelovani drahového rozdilu W mezi interferujicimi vinami
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Obr.2: Vzhled interferen¢niho pole v metod¢ klasické dvousvazkové interferometrie
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Obr.3: Pocitatova simulace Sumu a kontrastu interferen¢niho pole v metod¢ klasické

dvousvazkové interferometrie




Jednoduse lze téz prepinat mezi tvarem vysetiované oblasti (kruhova nebo ¢tvercova oblast) —
obr.4.
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Obr.4: Pfepinani typu oblasti

Déle je mozné modelovat vzhled interferenéniho pole v metod¢ stfihové dvousvazkové
interferometrie s pricnym, radidlnim nebo rotaénim typem sttihu, pfi¢emz je mozno nastavit
parametry stfihu vinoploch (obr.5).
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Obr.5: Pocita¢ova simulace interferen¢niho pole v metodé stiihové interferometrie



Pro piehled 2D polynomu, které se pouzivaji v optice pro popis vinoplochy a vyjadieni
aberaci optickych soustav a prvki je pfipojeno tlacitko 2D polynomy, jenz umoziiuje zobrazit
rizné typy 2D polynomii (Zernikeovy, Legendrovy, Cebysevovy, Seidelovy) — obr.6-7. Dale
je téz mozno znazornit interferogramy, pfislusné jednotlivym polynomam (obr.8).

i

2D ortogonaini polynomy:

& Zernikeovy polynomy
¢ Legendrovy polynomy
 Cebysevovy polynomy

polynomy P8-P11 l

Saidelovy polynomy:

2lladni Y I
Z aberacni poly ¥

Piicna defokusace Wix -]

Typ grafu:

ISD graf j

Zavii okno |

Obr.6: Zernikeovy polynomy
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Obr.7: Legendrovy polynomy
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Obr.8: Interferogramy



